10:30

1 12

17

12

17

HRP-2




17 1 12 10:30




17 1 12 10:30




17 1 12 10:30




10:30

1 12

17

ZMP

ZMP

ZMP

- e

s
=

CREST



17

1

12

10:30

30

HRP-2

1998 5

Humanoid Robotics Project HRP
MSTC
HRP 2
HRP-1
3 5
HRP
HRP
HRP-2
HRP-2

Inverse Kinematics

ZMP

Zero Moment Point

ZMP

HRP

154cm
HRP-1

58kg



17 1 12 10:30

153-8505 4-6-1
TEL 03-5452-6242 FAX 03-5452-6244

E-mail ki@cvl._iis.u-tokyo.ac.jp

305-8568 1-1-1 2
TEL 029-861-5967

E-mail hiro.hirukawa@aist.go.jp

153-8505 4-6-1
TEL 03-5452-6017 FAX 03-5452-6073 E-mail joho@iis.u-tokyo.ac.jp

305-8568 1-1-1 2
8

TEL 029-862-6216 FAX 029-862-6212 E-mail presec@m.aist.go.jp



