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深 海 数 千 メ ー ト ル ま で ⾃ 由 に 潜 る
⾃ 律 型 ロ ボ ッ ト に 新 た な カ メ ラ
や 光 セ ン シ ン グ を 搭 載 し 、 ミ ク
ロ か ら マ ク ロ な 範 囲 に お い て 海
の 状 況 を 理 解 す る 研 究 を 推 進 。

海 洋 ロボティクス

⽔ 中 無 線 通 信 の 速 度 は 、 気 中 の
約 0 . 0 0 5 % な た め 、 ロ ボ ッ ト が
そ の 場 で ⾒ る も の に 対 し て 、 ⼈
間 が リ ア ル タ イ ム に 判 断 す る こ
と は 不 可 能 で あ る 。

0 . 0 0 5 % の 壁

「 ⾒ る 」 → 「 解 る 」
未 知 な 環 境 で も う ま く 働 く
た め 、 回 り を 理 解 し 、 ⽬ 的
を 理 解 し 、 ⾏ 動 を 決 め る ロ
ボ テ ィ ッ ク ス の 技 術 要 素 を
構 成 す る 。

背 景 の 画 像 は 、 ロ ボ ッ ト も
⼈ 間 も こ れ ま で ⾒ た こ と の
な か っ た 海 底 画 像 の 類 似 度
を 、 ⾃ 動 判 断 す る 。 右 の 図
は ロ ボ ッ ト の 理 解 か ら 代 表
的 な も の を 数 枚 選 ん だ 結 果
を ⽰ す 。

「 ⾒ て な い 」 → 「 予 想 」
海 の 広 さ に 対 し て 、 ロ ボ ッ ト が ⾒ れ る 範 囲 は 狭 い 。
殆 ど ⾒ る こ と が で き な い 海 に つ い て 、 予 想 す る こ と
は 、 ⼈ 間 が 理 解 す る た め に も 、 ロ ボ ッ ト が ⽬ 的 を 意
識 し た ⾏ 動 を 決 め る た め に も ⼤ 事 で あ る 。

右 の 図 は 、 ロ ボ ッ ト が ⼀ 部 の み 観 測 し た 海 底 の 特 徴
と 、 船 が 取 っ た 広 範 囲 の 地 形 情 報 を 合 わ せ 、 そ の 特
徴 の 存 在 す る 確 率 を ま だ ロ ボ ッ ト が 観 測 し て い な い
場 所 で 推 定 し た 結 果 を ⽰ す 。
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