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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
・実空間センシング（大橋、粟ヶ岳、自動安定化、一般車センシング、超解像）
・シーン理解、情報抽出（時空間フィルタリング）
・シーケンスデータ対応づけ（映像-地図、3D形状-地図、映像-映像）
・応用（実映像DS、道路デザイン、CO2排出削減、震災アーカイブ、道路管理）


