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 筋肉の基となる細胞(筋芽

細胞)を、マイクロ加工技術

で作製した駆動システム上に

て3次元培養することで、生

体の腕や指のように屈曲運動

可能な骨格筋付きバイオロボ

ットの開発に成功した。 

 各々の骨格筋を電気刺激に

よって選択的に収縮運動させ

ることで、両骨格筋の伸び縮

みが達成がされる。骨格筋の

伸び縮みは糖代謝など様々な

骨格筋の機能に影響与えてい

ることが知られており、将来、

運動時の骨格筋機能変化や病

態骨格筋の運動評価などへの

応用が期待できる。 


