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応用マルチメディア情報媒介システム処理

安全・安心な道路交通の実現へ向けて

現在，日本では交通事故は減少傾向にあるものの，依然として大きな社会問題である。
本研究室では自車両と他の道路利用者との事故を予防するために車載セン サの開発お

よびナビゲーション技術の向上を行い、実際の運転支援あるいは自動運転システムの構
築を目指している。これにより歩行者の安全・安心を確保する という社会要請に応えるこ
とを目的としている。

Safety Assistance System using On-board Sensors

人の安全・安心に向けて
車載単眼カメラ内での歩行者検出・向き推定技術の開発
車載電波センサを用いた死角領域に強い歩行者検知システムの開発

ナビゲーション技術の高度化
GPS/GNSSによる都市部での位置推定技術の向上
モバイル端末を利用した歩行者デッドレコニング技術の向上

次世代交通信号制御
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